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Curvas de Potencia—Velocidad Angular.
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Curvas de Par-Velocidad Angular.
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Lazo Externo para Control del GSC:
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Esquema del Control del GSC
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Regulacion del bus de CD:
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Control de Par — Respuesta Transitoria:
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Control de Par — Estado Estacionario:
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 El emulador esta basado en una MIJA y un
Convertidor B2B, controlado mediante
Control Vectorial.

e El modelo de referencia de la turbina,
describe el comportamiento estacionario vy
dinamico.

e EI emulador cuenta con sistema de
compensacion de inercia.
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e La MIJA es “forzada”, mediante el control de
par, a que se comporte como una turbina
eodlica.

* El control de par se hace a traves del MSC.

e Las pruebas de simulacion muestran una
adecuada emulacion dinamica y de estado

estacionario de la turbina.

e El control del GSC logra la regulacion del bus
de CD.
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